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/ Application

Ré-identifier des chiens errants a partir de pieges caméras positionnés dans des villages en Asie du Sud-Est afin de les

suivre et étudier leurs interactions.
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Un extracteur de caractéristiques efficace Evaluation quantitative sur YI-BB-Dog

pour l'identification d’individus chiens
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Une approche prometteuse pour la
ré-identification en environnement
non-controlé

Perspectives

e Fonction de cotit InfoNCE

e Intégration des méta-données
(position GPS, date/heure, etc.)

e Adaptation de domaine en utilisant
les données cibles

e Interface web de visualisation et
d'interaction pour les écologues
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