














Demonstrator System 

• Uses Opal VOIP open source SIP implementa<on. 
• Added hap<cs media type and codecs 

• Phantom Omni master and slave. 
• Logitech camera. 
• SIP nego<ates Audio, Video and Hap<cs codecs. 
• Hap<c RAW codec implemented. 
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Emulated Telesurgery Under Network Delay 
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Time delay to LEO, MEO, GEO 

T. Haidegger and Z. Benyoa “Surgical roboDc support for long 
duraDon space missions” 
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