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* Environ 500 membres, 60 équipes

* Actions du GDR”*

— Groupes de travall

— Journées spécifiques
— Prix de these

— Club des partenaires

— Dissémination
— (Jeunes chercheurs)
— (Relations internationales)

* Création en 2007
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Robotique Groupes de travall

e Les GT :

#3

Thémes Animateurs
. - Jacques GANGLOFF (LSIIT)
GT1 | Robotique medicale Philippe POIGNET (LIRMM)
Véhicules autonomes (terre, air, mer) :
GT2 Véhicules terrestres Roland CHaPUIs (LASMEA)
Commande de drones” Tarek HAMEL (13S)
GT3 | Manipulation multi-échelle fﬂtjﬁzhigglsfﬂ thf,l'g; R)
Micolas ANDREFF (LASMEA)
GT4 | Methodologies pour la Robotique Félix INGRAND (LAAS)
Olivier Sicaup (ISIR)
GT5 Interactions personnes / Claude ANDRIOT (CEA/LIST)
systémes robotiques Mohamed CHETOUANI (ISIR)
GT6 | Conception innovante et mécatronigque Sl IR
Philippe WENGER (IRCCyN)
Fathi BEN OUEZDOU (LISV)
GT7 | Robotique humanoide Christine CHEVALLEREAU (IRCCyN)
Philippe FrRAISSE (LIRMM)

* Le sous-GT2 Commande de drones est co-animé par le GDR MACS (lsabelle FanTonI, Heudiasyc)
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Robotique Groupes de travall

* Objectifs des GT :

— organiser des journées de travalil :
« 16 en 2007
» 11 en 2008

— etat de I'art et prospective du theme

* Principe des journées de travail :
— souvent a Paris
— souvent thématiques

— programme a l'initiative des animateurs du GT ou d'un
membre du GDR

— exposés longs (= 30°) + questions
— mise en ligne des présentations sur le site du GDR
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En 2007

Groupes de travalil

15-mars SWSAM, Farls |Echo-guidage
GT1 : Robofigus o Apprentissage ef assislance aux gestes medico-chinirgica R
medicals 16-uin GHRS.Fale | o eniew soerinG ue, technolagigus et médica SE Rl
23-nav Paris Robofique orihopedigus
16-mars LRF, Pars

GT3 . Manlpulation

multl-schans  |24-™3 ULE, Bruxslles
28-5ept LMP, Marselle |Capieurs et aclionnewrs pour I3 minkmicre robasigue GDR MACS
31 makd uin LIFE, Parls From mogels to execullon on gistriouted confrod architectures  |CAR'OT
GT4 : 20-puin ENET, Parks “erceplion paur I'aciion GDR 1313
Mathodologles
pour la Robatigus |03-ull Erenoble Robotigue et appreniissage Plate-forms AFLA
ag-nay Pars Cormmande d2 venlcules agrens GOR MACS
03-ma ENZAM, Parls  |Conception de robods parall&les Innovants
GTE : Concapiion
Innovante st [01-0c Lyan Conception el méthoges ensamblsies GDR MACS
mécatronigue
23-nav -.E-::Iré:;; ue Canceptian el humanoldes awes GTT
28-30 mars T 1"" Journées Matlanales de Robotique Humanoide JMRH
: Mantpeilier -2 24 oE
Callege de
GTT : Humanaoide |23-nay ='are'?e Canceptian et humanoldes awec BT
13-gac RRCYM
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« En 2008

GT1 : Robotigque S . . o )
médicale 27janvier 2008 | Paris Chirurgie interventionnelle
GT2 : Vehicules o . Robotique et systémes d'information
autonomes 22 janvier 2008 | Amiens géographiques RFIA
: :
23 janvier 2008 | LMS, Poitiers | Préhension et manipulation macro
GT23 : Manipulation J ' P
multi-échelle
- Femto ST, i
18 février 2008 Besancon La commande dans le micromonde
) ) i . i GT UAY
09 janvier 2008 | Paris Commande des systémes robotiques GDR MACS
. o . Wision et Robotique © aspects
 GT4: 22 janvier 2008 | Amiens méthodologiques RFIA
Méthodologies oT DAY
pour la Robotique i s ari /
20 mars 2008 | Paris Véhicules Aériens Autonomes GDR MACS
s .
29-30 mai 2008 | LVR, Bourges 3™ Nat. Conf. on Control Architectures CAR'DS
of robots
GT5 : Interactions | 03 juillet 2008 | Paris
= = =
b i janvier 2008 | 'RCOYN, Intégration des actionneurs en GT SYSME /
mécatronique Nantes conception de robots GDR MACS
; _ . . 2°™ Joumées Nationales de la
GT7 Humanoide | 13-14 mai 2008 | Paris Robotique Humanaide JNRH
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Robotique Journées specifiques

- Journées specifiques du GDR

. : 1¥® Assemblée Générale lors des Journées Nationales de Ia Recherche
12octobre 2007 Ohemai an Robotique (JNRR)
30 janwvier 2003 ~aris Journge "Indicateurs biblioméatriques et évaluation de la recherche”
13 mars 2008 ~aris Journee "Robotique et enseignement supérieur”
23-24
octobre Paris Journées du GDR Robotique
2008
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Robotique Journées specifiques

Journées du GDR Robotique
CNRS, Paris, 23-24 octobre 2008

e Bilan de l'activité mais aussi :

« Tutorials sur des domaines de recherche émergents
couverts par les difféerents GT

« Exposés centres sur des applications nouvelles de la
robotique...
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> 400 thésards = ~ 130 theses/an

- Prix annuel
- Deadline : 16 juin 2008
- Theses soutenues en 2007
-dJury :
-membres académiques du CSP
-présidé par B. Espiau
- Exposé du (des) lauréat(s) lors des Journées du GDR
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Robotique Club des partenaires

* Plus de vingt partenaires

£ BrainLAB Srauvsu
cerebellum .
o O
A — o
/a SYSTEMES THALES
DOTmoSIL : ( fz’glg:t’tﬂ . —ay
es. NovalZllé=::
€ CRIL TECHNOLOGY oin J PSEES robosort
ALDEBARAN J__\-;l.,_*
¢2edixia_ pmm €D mBDA
g ACtiOI‘IS . EADS_I| -
— Feuille de route
— Plate-forme (PROTEUS) g Infempora

« Contact : Bruno Patin bruno.patin@wanadoo.fr
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Robotique Dissemination

http:// www.lirmm.fr/GDRRob/

Site fonctionnel depuis déec. 2007
Public :

— inscription nouveaux membres

— calendriers

— Qg documents de présentation

— rapport d'activité...

Privé

— mise en ligne des présentations des Journées de travail

— acces aux mailing lists pour des annonces scientifiques et
techniques
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