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Objets Urbains?

Objets urbains

@ Voitures

@ Plaques d'égout
@ Bouches d'incendie

@ Tombes

@ Arbres...
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Sources multiples

Sources multiples

@ Images photographiques aériennes
@ Modéles Numériques de Terrains (LiDAR)
@ Images infrarouges

@ Données textuelles...
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QOutils

Le Deep Learning

Librairies existantes :
@ Cuda-Convnet2
o Caffe

e Torch

o Digits...
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Source : Lin Yang et Al. Tree detection from aerial imagery, 2009.
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Plan de travail

Plan de travail

© Etude des méthodes existantes (bibliographie) et récupération
des données

@ Tests sur la détection d'objets
© Ajout de la problématique de la localisation
o

Ajout d’'informations complémentaires (aspect temporel,
état...)
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Fin

Merci de votre attention !
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