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							The Laboratoire d’Informatique, de Robotique et de Microélectronique de Montpellier (Laboratory of Computer Science, Robotics and Microelectronics of Montpellier) is a major multi-disciplinary French research center located in the South of France. It is affiliated with the University of Montpellier and the French National Center for Scientific Research (Centre National de la Recherche Scientifique, CNRS). It conducts research in Computer Science, Microelectronics and Robotics and is organized along 3 departments comprising 19 international research teams assisted by central services personnel… next
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Congratulations to Gwenaëlle Donadieu who won the regional final of “Be a boss”.

                        On March 13, Gwenaëlle Donadieu presented the NumDiag project she...
Read More
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The PEPR Organic Robotics program was launched on Monday, March 11.

                        France 2030: the CEA, CNRS and Inria are leading a...
Read More
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Conference: “Towards a more responsible digital world: challenges and solutions”.

                        Sunday 10/03/2024 at 15:00 Conference-meeting with Michel Robert, Professor at...
Read More
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Congratulations to Hamza El Jjouaoui for the CLAMPS project, selected by RISE CNRS

                        The Clamps project, led by Hamza El Jjouaoui, CNRS research...
Read More
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 Marianne HUCHARD

Director
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 Abdoulaye GAMATIÉ

Deputy Director











      
         
         
         
         
         
         
         
         
         
         
         
         
         
         
         
         
         
 



																			

									

			

					

				

				

					

		

				
			
							

		

					

		
				
						
					
			
						
				
					
			

		

				

				

					

		

					

		
				

		              			
			
	
		Job offers at LIRMM
			[image: LIRMM is recruiting]

NOUS RECRUTONS, voir les offres



		What is happening at LIRMM
			See all LIRMM seminars
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													April 2024

																				
											Thursday 11 April

												14 h 00 min
	
											Timothée Martinod, «Sur la complexité des obligations : des exemples dans les réseaux et les tournées.»Prenons un graphe non orienté. Il peut représenter les routes d'une ville, la couverture d'un territoire par des capteurs, ou même les relations entre des individus. Si nous voulons installer…
Prenons un graphe non orienté. Il peut représenter les routes d’une ville, la couverture d’un territoire par des capteurs, ou même les relations entre des individus. Si nous voulons installer des caméras à des intersections pour surveiller toutes les routes, il existe une solution simple, en mettre à chaque intersection. Si nous voulons éviter d’utiliser deux capteurs côtes-à-côtes pour surveiller un territoire, il existe une solution simple, choisir les capteurs un par un en oubliant tous les voisins. Si nous voulons un ensemble d’individus qui ne se connaissent pas, qui sont en relation avec tous les autres, mais que nous ne pouvons choisir que par grappes, existe-t-il toujours une solution simple ? D’un point de vue théorique, ce problème est celui de l’Indépendant Dominant avec des Obligations. Nous verrons que déterminer l’existence d’une solution devient particulièrement difficile, en particulier que ce problème est NP-complet même dans un chemin. Pour saisir la place des obligations dans ce saut de complexité, nous nous pencherons également sur son impact dans des problèmes de tournées.


https://info-web.lirmm.fr/collorg/44572ce7-a811-4cf1-8d9c-b5a3263b2d60


										


								

																		
											Thursday 18 April

												14 h 00 min
	
											Maxime Agius, «Heuristic and exact algorithms for a vehicle routing problem with route cost equity constraints»Workload equity is an emerging topic in the routing literature. Typically, efficient solutions usually lack equity, thus, the challenge is to propose models and algorithms capable of finding solutions with…
Workload equity is an emerging topic in the routing literature. Typically, efficient solutions usually lack equity, thus, the challenge is to propose models and algorithms capable of finding solutions with an equitable workload distribution between drivers with a low impact on the routing cost. In the current literature, most papers naturally manage equity within a bi-objective model. In this work, we rather use the classic min cost objective as the single objective and manage equity on the drivers route costs with equity constraints. We use a test-bed routing problem motivated by the non-emergency transportation of patients integrating our equity constraints. We show that the straightforward set partitioning formulation can not be solved efficiently by a standard branch-and-price approach and propose three original solution methods, two branch-and-price algorithms and a heuristic. The proposed branch-and-price algorithms are based on new models to manage the equity constraints. In the first model, the variables (columns) are indexed by a route and a driver. In the second model, equity constraints are expressed on nodes instead of drivers. The heuristic is based on a dichotomic search. Algorithms are evaluated on real world based instances with up to 50 customers. Computational experiments highlight pros and cons of each algorithm and show that equitable solutions can be found with low impact on the routing cost.


https://info-web.lirmm.fr/collorg/bcb847c5-f176-49e7-8c90-cf140cfcbbe8


										


								

																		
											Monday 22 April

												11 h 00 min													– 12 h 00 min
													
	
											Thi Xuan Vu, «TBA»TBA
TBA


https://info-web.lirmm.fr/collorg/96007cfa-1b7a-4ed3-a15a-462cea67a50e


										


		

		




					






		Activity reports
			Rapport d’activités – 2014-2019

Rapport d’activités – 2008-2013

Rapport d’activités – 2005-2008



			


		

	



							
								
									
													Accès rédacteur 

Intranet

Réservation de salle



		


			Informations légales

Webmail
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